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(57) Abstract: The invention concerns a device wherein the yarn is dispensed by means of a yarn guide (2) mobile in translation 
^ parallel to the generators of the rotating holder (i). The device comprises a carriage (3) receiving the yarn guide (2) and having 
^ fittings for being coupled (8, 9, 10) with a flexible transmission and driving member (4) adapted to impart to said thread guide (2) a 
C<| reciprocating movement, in combination with the translation^ guide means (1 1), parallel to the generators of the rotary holder, the 
^ yarn guide (2), the guide means (1 1) and the coupling fittings (8), (9) and 10) being offset at an angle on the carriage (3) to generate 



an additional speed component proximate to the changeover points. 
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(57) Abrege : Le fil est distribue au moyen d'un guide- fi] (2) deposable en translation de facon parallele aux generatrices du support 
(1) entraine en rotation. Le dispositif comprend un chariot (3) recevant le guide-fil (2) et presentant des agencements d'accouplement 
(8, 9, 10) avec un organe de transmission et d'entrainement souple (4) apte a assujettir ledit guide-fil (2) a un mouvement de va et 
vient, en combinaison avec des moyens de guidage en translation (11), d'une maniere parallele aux generatrices du support rolatif, 
le guide-fil (2), les moyens de guidage (1 1) et les agencements d'accouplement (8, 9, 10) etant decales angulairement sur le chariot 
(3) pour creer une composante de vitesse supplementaire au voisinage des points d'inversion. 
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DISPOSITIF DE RENVIDAGE D'UN FIL SUR UN SUPPORT 
ENTRAINE EN ROTATION 

L'invention se rattache au secteur technique du renvidage d'un fil 
5 textile sur un support, generalement sous forme d'un mandrin cylindrique 
apte a etre entraine en rotation. Le mandrin cylindrique, ou support, peut 
etre entraine en rotation soit par son axe, soit par une de ses generatrices. Ce 
renvidage peut etre utilise pour des operations de filature, d'etirage, de 
texturation, de torsion, d' assemblage, de bobinage, . . . 

10 

On rappelle, d'une maniere parfaitement connue pour un homme du 
metier, que le fil est distribue selon une generatrice le long de la bobine, 
sous forme de spires inclinees et paralleles. Generalement, la vitesse de 
deplacement du guide-fil est constante. Par contre, il est necessaire 
15 d'effectuer l'inversion du mouvement aux extremites de la bobine, le plus 
rapidement possible, afin d'eviter que les bords de celle-ci ne soient pas 
plus epais que son centre. 

De nombreuses solutions techniques ont ete proposees pour realiser 
20 des systemes dits de va et vient, a une vitesse tres elevee, en tenant compte 
du fait que les enroulements doivent presenter une densite parfaite sur toute 
leur epaisseur. De tels enroulement peuvent etre a flancs droits (bobine 
cylindre) ou a flancs lateraux inclines (bobine conique), ou bien encore a 
generatrice conique. 

25 

Selon Tenseignement du brevet EP 0 235 557, la fonction de va et 
vient permettant d'assurer le renvidage de la bobine de fil, s'effectue au 
moyen d'une came rainuree a double helice, pour entrainer un chariot en 
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translation, de maniere parallele a l'axe de la bobine. Le chariot entraine le 
fil avant qu'il soit enroule sur la generatrice formant la bobine. Les 
inversions de sens du chariot aux extremites de la came permettant le 
mouvement de va et vient, necessitent d'avoir une masse minimale du 
5 chariot, pour limiter les efforts consequents au moment de l'inversion de 
sens. 

Pour obtenir cette masse minimale, Pelement qui transmet le 
mouvement entre la came et le chariot, est generalement constitue par un 
patin dont une partie frotte a Pinterieur de la rainure formee dans 1'epaisseur 
10 de la came. 

Un tel frottement est un inconvenient lorsque les tensions de fil et les 
vitesses de bobine sont importantes, £tant donne qu'il genere une usure 
prematuree. 

15 Selon l'enseignement du brevet EP 0 453 622, la fonction de va et 

vient est realisee au moyen d'un chariot dont le fil est entraine par une 
courroie ou un cable assujetti a au moins une poulie motrice. Le 
changement du sens de rotation, pour r^aliser le mouvement de va et vient 
au niveau du chariot, est realise par l'inversion du sens de la poulie. 

20 Une telle solution impose une electronique sophistiquee pour la 

realisation des inversions de sens, compte tenu du temps tres court pour 
realiser de telles inversions, et de la precision necessaire au positionnement 
de celles-ci. 

On observe egalement que les elements de transmission tels que le 
25 rotor du moteur, la courroie, les poulies, doivent subir une inversion de 
sens, de sorte qu'il est necessaire d'avoir une tres faible inertie de ses 
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elements, les rendant fragiles lorsque les tensions et les vitesses de bobinage 
sont importantes. 

L'invention s'est fixee pour but de remedier a ces inconvenients, de 
5 maniere simple, sure, efficace et rationnelle. 

Le probleme que se propose de resoudre T invention est de realiser 
une inversion du sens du mouvement par simple guidage mecanique, de 
fa9on positive et precise et sans frottement. 

10 

Pour resoudre un tel probleme, il a ete con?u et mis au point un 
dispositif de renvidage d'un fil sur un support entraine en rotation, le fil 
etant distribue au moyen d'un guide-fil deplafable en translation de fa9on 
parallele aux generatrices du support entraine en rotation. Selon l'invention, 

15 ce dispositif comprend un chariot recevant le guide-fil et presentant des 
agencements d'accouplement avec un organe de transmission et 
d'entrainement souple apte a assujettir ledit guide-fil a un mouvement de va 
et vient, en combinaison avec des moyens de guidage en translation, d'une 
maniere parallele aux generatrices du support rotatif, le guide-fil, les 

20 moyens de guidage et les agencements d'accouplement, etant decales 
angulairement sur le chariot pour creer une composante de vitesse 
supplemental au voisinage des points d'inyersion. 

Compte tenu des caracteristiques a la base de l'invention, la seule 
25 masse inversee est celle du chariot entrainant le fil en translation. 
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Pour resoudre le probleme pose de creer une composante de vitesse 
supplemental au voisinage du point d'inversion, le guide-fil, les moyens 
de guidage et les agencements d'accouplement que presente le chariot, sont 
disposes selon les trois sommets d'un triangle, notamment rectangle. Les 
moyens de guidage en translation sont disposes entre le guide-fil et les 
agencements d'accouplement. Les moyens de guidage sont separes du 
guide-fil et des agencements d'accouplement selon des distances egales ou 
non, determinees pour accelerer les temps d'inversion au niveau dudit 
guide-fil. 

Pour resoudre le probleme pose d'assurer rentrainement en 
translation du chariot, selon un mouvement de va et vient, l'organe de 
transmission et d'entrainement souple est constitue par une courroie crantee 
(ou une chaine) montee entre deux roues dentees dont l'une au moins est 
entrainee en rotation, les agencements d'accouplement du chariot etant 
rendus solidaires d'une partie de ladite courroie, de maniere a assujettir le 
mouvement de va et vient au suivi du contour de la courroie. 

II en resulte que le renvidage est realise, non pas sur la base de 
1'inversion du sens de la courroie, mais sur la base du mouvement de va et 
vient realise par le suivi du contour de cette courroie montee entre les roues 
dentees. 

Pour resoudre le probleme pose d'assurer l'accouplement du chariot 
et d'une partie de la courroie, les agencements d'accouplement du chariot 
avec la partie de la courroie, sont constitues par une liaison du type pivot. 
Cette liaison presente au moins un axe porte par une chape enserrant la 
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section transversale de la courroie, ledit axe etant positionne entre deux 
dents de la comroie, la chape etant reliee, avec capacite d'articulation, au 
chariot. 

5 Pour resoudre le probleme pose faire varier le deplacement du chariot 

d'une maniere parallele aux generatrices du support rotatif, les moyens de 
guidage lineaire du chariot, sont consumes par un pion engage dans une 
rainure rectiligne formee dans l'epaisseur d'une plaque support d'une 
maniere parallele aux generatrices du support rotatif. La plaque est en deux 
10 parties delimitant un espace libre a l'interieur duquel est deplace le chariot. 

Pour resoudre le probleme pose de faire varier la course du guide-fil 
et, par consequent, la course de depose du fil, l'axe principal de la 
trajectoire decrite par l'organe de transmission et d'entramement, forme un 
1 5 angle avec l'axe de guidage lineaire du chariot, de sorte que la course totale 
du guide-fil depende dudit angle qui est reglable. 

L'invention est exposee ci-apres plus en detail a l'aide des figures 
des dessins annexes dans lesquels : 
20 - la figure 1 est une vue en plan a caractere schematique du dispositif 

de renvidage selon l'invention ; 

- la figure 2 est une vue en coupe transversale consid6r6e selon la 
ligne 2-2 de la figure 1 ; 



25 0n a iHustre aux figures des dessins le renvidage d'un fil (F) sur 

bobine (1) entrainee en rotation par un cylindre d'appel (R) par exempl 
D'une maniere connue, le fil (F) est distribue au moyen d'un guide-fil (2) 



une 
e. 
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depla9able en translation, de fa?on parallele aux generatrices de la bobine 
support (1). Le but recherche est de soumettre le guide-fil (2) a un 
mouvement de va et vient compose d'une zone a vitesse lineaire et de deux 
zones d'extremite de rebroussement, le plus bref possible. 

Selon 1 'invention, le dispositif de renvidage comprend un chariot (3) 
recevant le guide-fil (2). Ce chariot (3) presente des agencements 
d'accouplement avec un organe de transmission et d'entramement souple 
(4), apte a conferer au guide-fil (2) un mouvement de va et vient en 
combinaison avec des moyens de guidage en translation, d'une maniere 
parallele aux generatrices de la bobine (1). L'organe de transmission et 
d'entramement souple, est avantageusement constitue par une courroie 
crantee (4) montee entre deux roues dentees (5) et (6) dont 1'une au moins 
est entrainee en rotation. 

Par exemple, la roue dentee (6) est entrainee en rotation par un 
moteur (7), tandis que la roue dentee (5) fait office de renvoi. La courroie 
(4) est mise en tension entre les deux poulies (5) et (6). 

Les agencements d'accouplement du chariot (3) sont rendus 
solidaires d'une partie de la courroie (4), de maniere a assujettir le 
mouvement de va et vient au suivi du contour de la courroie. Par exemple, 
les agencements d'accouplement du chariot (3) avec la partie de la courroie 
(4) sont constitues par une liaison du type pivot. Cette liaison du type pivot 
presente, au moins, un axe (8) porte par une chape ou bride (9) enserrant la 
section transversale de la courroie (4). L'axe (8) est positionne entre deux 
dents de la courroie crantee (4). La chape (9) est reliee, avec capacite 
d'articulation, au chariot (3), au moyen, par exemple, d'un axe-pivot (10). 
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A noter que chacune des roues dentees (5) et (6) presente une zone 
correspondant a l'enlevement d'au moins une dent, afin de laisser passer 
1'axe d'accouplement (8). Le nombre de dents des roues (5) et (6), la 
courroie (4) et le positionnement de la liaison du type pivot (8), (9) et (10) 
forment des multiples entre eux, de sorte qu'a chaque tour de la courroie, 
1'axe d'accouplement et d'entrainement (8) retombe sur une dent 
manquante. 



10 Le guidage lineaire du chariot (3) s'effectue au moyen d'un pion (1 1) 

engage dans une rainure rectiligne (12a) formee dans 1'epaisseur d'une 
plaque-support (12), d'une maniere parallele aux generatrices de la bobine 
(1). La plaque (12) peut etre en deux parties (12b) et (12c) delimitant un 
espace libre (12d) a l'interieur duquel est deplace le chariot (3). Par 
exemple, la rainure (12a) est formee dans 1'epaisseur de la plaque (12b) 
disposee en superposition de la plaque (12c). La plaque (12c) presente une 
lumiere centrale (12e), de forme generale oblongue, pour le montage et 
l'engagement de l'ensemble des roues (5) et (6) et de la courroie 
d'entrainement (4). 



15 



20 



25 



D'une maniere importante, le guide-fil (2), le pion de guidage (1 1) et 
le pivot d'accouplement (10) sont decales angulairement sur le chariot (3), 
pour creer une composante de vitesse supplemental au voisinage des 
points d'inversion. Notamment, le guide-fil (2), le pion de guidage (11), le 
pivot d'accouplement (10), sont disposes selon les trois sommets d'un 
triangle, avantageusement mais non limitativement, sous forme d'un 
triangle rectangle. 
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Compte tenu de ces dispositions, le chariot (3) est profile en forme 
de L constituant deux bras (3a) et (3b) decales angulairement, de 
sensiblement 90°. Le guide-fil est dispose a 1'extremite libre du bras (3a), 
5 tandis que le pivot d'accouplement (10) avec la courroie (4), sont disposes 
au niveau de Pextremite libre du bras (3b). Le pion de guidage (11) est 
dispose entre le guide-fil (2) et le pivot d'accouplement (10), au niveau du 
raccordement des deux bras (3a) et (3b). 

On designe par (A) le point de fixation du guide-fil (2) sur le bras 
10 (3a), par (B) le point de fixation du pion de guidage (1 1), et par (C) le point 
de fixation du pivot d'accouplement (10). Si Ton considere l'exemple 
illustre, on forme un triangle rectangle en (B). Les distances (AB) et (BC) 
sont determinees pour optimiser les temps ^inversion de 1'extremite (A). 
La distance entre les points (B) et (C) est superieure au rayon des roues 
15 dentees(5)et(6). 

Compte tenu de ces dispositions, il en resulte que le point (C) decrit 
une trajectoire qui suit le contour oblong de la courroie d'entramement (4) 
entrainee par les roues (5) et (6). Le point (B) est par consequent soumis a 
20 un mouvement de translation le long de la rainure (12a). Le point (A) a une 
trajectoire lineaire lorsque le point (C) est situe entre les poulies (trace traits 
interrompus, figure 1), tandis qu'une composante de vitesse est ajoutee 
lorsque le point (C) passe d'un cote a l'autre de 1'une des roues (5) ou (6), a 
chacune des extremites. 

25 

Les deux roues dentees (5) et (6) sont disposees selon un axe (X-X 3 ) 
formant un angle (a) avec la rainure (12a) dans laquelle se deplace le pion 
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(1 1). Cet angle (a) pennet de faire varier la course du guide-fil (2) et, par 
consequent, la course de depose du fil. Dans ces conditions, pour proceder a 
des variations de course, il suffit de regler Tangle (a) par tout moyen connu 
et approprie. 

5 

Les avantages ressortent bien de la description, en particulier on 
souligne et on rappelle que la transmission du mouvement s'effectue sans 
frottement, l'inversion de sens s'effectuant par simple guidage m6canique, 
done de facon positive et precise. La seule masse inversee est celle du 
1 0 chariot entrainant le fil en translation. 
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REVINDICATIONS 

-1- Dispositif de renvidage d'un fil (F) sur un support (1) entraine en 
5 rotation, le fil etant distribue an moyen d'un guide-fil (2) deplapable en 
translation de fa<?on parallele aux generatrices du support (1) entraine en 
rotation, 

caracterise en ce qu'i\ comprend un chariot (3) recevant le guide-fil (2) et 
presentant des agencements d'accouplement (8), (9) et (10) avec un organe 

10 de transmission et d'entrainement souple (4) monte entre deux elements de 
renvoi (5) et (6), et apte a assujettir ledit guide-fil (2) a un mouvement de va 
et vient, en combinaison avec des moyens de guidage en translation (11), 
d'une maniere parallele aux generatrices du support rotatif, le guide-fil (2), 
les moyens de guidage (11) et les agencements d'accouplement (8), (9) et 

15 (10) etant decales angulairement sur le chariot (3) selon les trois sommets 
d'un triangle, les moyens de guidage en translation (1 1) sont disposes entre 
le guide-fil (2) et les agencements d'accouplement (8), (9) et (10), pour 
creer une composante de vitesse supplemental au voisinage des points 
d'inversion sous l'effet du basculement dudit chariot lors du passage d'un 

20 cote a l'autre des elements (5) et (6), les moyens de guidage sont separes du 
guide-fil et des agencements d'accouplement selon des distances egales ou 
non, determinees pour accelerer les temps d'inversion au niveau dudit 
guide-fil. 

25 -2- Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que les moyens de 
guidage en translation et les agencements d'accouplement, sont positionnes 
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aux extremites de deux bras decales angulairement d' environ 90° et 
constituant le chariot. 

-3- Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que l'organe de 
5 transmission et d'entrainement souple est constitue par une courroie crantee 
(4) montee entre les deux el6ments sous forme de roues dentees (5) et (6) 
dont l'une au moins est entrainee en rotation, les agencements 
d'accouplement du chariot (3) etant rendus solidaires d'une partie de ladite 
courroie (4), de maniere a assujettir le mouvement de va et vient au suivi du 
1 0 contour de la courroie. 

-4- Dispositif selon la revendication 3, caracterise en ce que les 
agencements d'accouplement du chariot (3) avec la partie de la courroie (4), 
sont constitues par une liaison du type pivot (10). 

15 

-5- Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce que la liaison du 
type pivot (10) presente au moins un axe (8) porte par une chape (9) 
enserrant la section transversale de la courroie (4), ledit axe (8) etant 
positionne entre deux dents de la courroie, la chape etant reliee, avec 
20 capacite d' articulation, au chariot. 

-6- Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que les moyens de 
guidage lineaire du chariot (3) sont constitues par un pion (1 1) engage dans 
une rainure rectiligne (12a) formee dans 1'epaisseur d'une plaque support 
25 (12) d'une maniere parallele aux generatrices du support rotatif (1). 
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-7- Dispositif selon la revendication 6, caracterise en ce que la plaque (12) 
est en deux parties delimitant un espace libre (12e) a Pinterieur duquel est 
deplace le chariot (3). 

5 -8- Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que Paxe principal 
de la trajectoire decrite par Forgane de transmission et d'entrainement (4), 
forme un angle avec Paxe de guidage lineaire du chariot (3), de sorte que la 
course totale du guide-fil (2) depende dudit angle qui est reglable. 



10 
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